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Cette alimentation pilotable et modulable a pour but La programmation de ces alimentations est facilitee par
d’alimenter un dispositif de test de composant de I'utilisation de codes simples. L'implémentation du code
puissance BiGaNver (ISGE). Pour faire ces tests Il faut peut étre faite dans divers langages tels que Python,
disposer d’'un grand nombres alimentations flottantes C/C++, eftc.
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L'électronique est construite autour d'un convertisseur
DC/DC Buck synchrone et d'une alimentation a
découpage AC/DC qui assure la sécurité des

personnes.
MODBUS
Voici un exemple de trame Modbus.
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des connecteurs. Il est possible d'empiler les boitiers
tout en conservant un encombrement au sol faible.
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